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1 IT-Simbologia  EN - Symbols * DE - Symbole * FR - Symboles ¢ ES - Simbolos * PT - Simbologia

Pericolo generico - Generic danger - Allgemeine Gefahr - Danger général - Peligro genérico - Perigo genérico

Pericolo tensione pericolosa - Dangerous voltage risk - Gefahr gefahrlicher Spannung - Danger par tension dangereuse -
Peligro tension peligrosa - Perigo de tensédo perigosa

Informazioni utili - Useful information - Niitzliche Informationen - Informations utiles - Informacidn Util - Informagdes dteis

Consultazione Istruzioni diinstallazione e d'uso - Refer to the Installation and use instructions - Konsultieren der Installations-
und Bedienungsanweisungen - Consultation des instructions d'installation et d'utilisation - Consulta instrucciones de
instalacion y de uso - Consulta Instrugdes de instalagdo e uso

Messa a terra - Earth connection - Verbindungsstelle der Erdung - Mise a la terre - Puesta a tierra - Ligagdo a terra

Range di temperature - Temperature range - Temperaturbereich - Températures admissible - Rango de temperatura -
Temperatura admissivel

Corrente alternata - Alternating current - Wechselstrom - Courant alternatif - Corriente alterna - Corrente alternada (AC)
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Corrente continua - Direct current - Gleichstrom - Courant continu - Corriente continua - Corrente continua (DC)

2 IT - Descrizione prodotto « EN - Product description * DE - Beschreibung des Produkts * FR -
Description du produit * ES - Descripcion del producto * PT - Descri¢ao do produto

Codice - Code

Descrizione - Description

R30/803

Motoriduttore elettromeccanico, irreversibile, ideale per cancelli scorrevoli fino a 800 kg con centrale incorporata a bordo serie
H70, encoder e finecorsa meccanico / Electromechanical motor, irreversible ideal for sliding gates up to 800 kg with built-in control
unit H70 series, encoder and mechanical limit switch / Elektromechanischer Getriebemotor, ideal fiir Schiebetore bis zu 800 kg mit
integrierte Steuereinheit der Serie H70, Encoder und mechanischer Endschalter / Motoréducteur électromécanique, irréversible;
pour portails coulissants jusqu’ a un poids de 800 kg centrale de commande H70 incorporee, encodeur et fin de course mécanique
/ Motorreductor electromecanico, irreversible, para cancelas hasta 800 kg, central de mando incorporada serie H70, codificador
y final de carrera mecénico / Motorredutor electromecanico, irreversivel para portbes corredicos até 800 kg de peso, unidade de
controlo incorporada série H70, encoder e fim de curso mecanico

R30/804

Motoriduttore elettromeccanico, irreversibile, ideale per cancelli scorrevoli fino a 800 kg con centrale incorporata a bordo serie
H70, encoder e finecorsa magnetico / Electromechanical motor, irreversible ideal for sliding gates up to 800 kg with built-in control
unit H70 series, encoder and magnetic limit switch / Elektromechanischer Getriebemotor, ideal fiir Schiebetore bis zu 800 kg mit
integrierte Steuereinheit der Serie H70, Encoder und magnetischem Endschalter / Motoréducteur électromécanique, irréversible;
pour portails coulissants jusqu’a un poids de 800 kg centrale de commande H70 incorporée, encodeur et fin de course magnétique
/ Motorreductor electromecanico, irreversible, para cancelas hasta 800 kg, central de mando incorporada serie H70, codificador
y final de carrera magnético / Motorredutor electromecanico, irreversivel para portdes corredigos até 800 kg de peso, unidade de
controlo incorporada série H70, encoder e fim de curso magnético

R30/1204

Motoriduttore elettromeccanico, irreversibile, ideale per cancelli scorrevoli fino a 1200 kg con centrale incorporata a bordo serie
H70, encoder e finecorsa magnetico / Electromechanical motor, irreversible ideal for sliding gates up to 1200 kg with built-in control
unit H70 series, encoder and magnetic limit switch / Elektromechanischer Getriebemotor, ideal flir Schiebetore bis zu 1200 kg mit
integrierte Steuereinheit der Serie H70, Encoder und magnetischem Endschalter / Motoréducteur électromécanique, irréversible;
pour portails coulissants jusqu’a un poids de 1200 kg centrale de commande H70 incorporée, encodeur et fin de course magnétique
/ Motorreductor electromecanico, irreversible, para cancelas hasta 1200 kg, central de mando incorporada serie H70, codificador
y final de carrera magnético / Motorredutor electromecanico, irreversivel para portées corredigos até 1200 kg de peso, unidade de
controlo incorporada série H70, encoder e fim de curso magnético




3 IT - Dati tecnici * EN - Technical Data * DE - Technische Daten * FR - Donnees Techniques *

ES - Datos tecnicos * PT - Caracteristicas técnicas

R30/803

R30/804 R30/1204
Tipo attuatore / Drive type / Antriebtyp / Type vérin / Tipo actuador / Tipo actuador IRREVERSIBILE / IRREVERSIBLE | IRREVERSIBILE / IRREVERSIBLE
Alimentazione di rete / Mains power supply / Stromversorgung / Alimentation de réseau / 230 Y~ 230V~
Alimentacion de red / Alimentagéo de rede
Potenza nonimale / Rated power / Nennleistung / Puissance nominale / Potencia nominal / Poténcia
nominal 350 W 420W
Spinta / Thrust / Schub / Poussee / Empuje / Impulso 500N 800 N
Intermittenza / Jogging / Aussetzender Betrieb / Intermittence / Intermitencia / Intermiténcia (¥) 50 % 50 %
Termo protezione motore / Motor overload cutout / Uberhitzungsschutz Motor / Thermoprotection 150 °C 150 °C
moteur / Termoproteccion del motor / Protecgdo térmica do motor
Velocita di manovra / Working speed / Geschwindigkeit der Torbewegung / Vitesse de manoeuvre / ; ;
Velocidad de maniobra / Velocidade de manobra 9,5 m/min 9,5 m/min
Peso massimo anta consentito / Maximum leaf weight / Hochstgewicht Torfliigel / Poids maximal 800 k 1200 k
vantail consenti / Peso maximo permitido de la hoja / Peso maximo da portinhola permitido g g
Condensatore / Capacitor / Kondensator / Condensateur / Condensador / Condensador 15 pF 18 uF
Ingranaggio in uscita / Exit gear / Abtriebsrad / Engrenage en sortie / Engranaje de salida /
Engrenagem na saida Z17/mod 4 Z17/mod 4
Grado di protezione / Degree of protection / Schutzgrad / Degré de protection / Grado de proteccién P44
/ Grau de protegao
Temperatura di esercizio / Working temperature / Betriebstemperatur / Temperature de service / J 20 °C ﬂf+55 °C
Temperatura de funcionamiento / Temperatura de funcionamento )
Pendenza massima ammessa / Maximum admissioned gradient / Maximal Zuldssige Hohe / Pente 0.5%
maximale admissible / Pendiente méaxima admisionada / Mastre admissao maxima 0P
Pressione sonora durante I'uso / Sound pressure during use / Schalldruck Wahrend der Verwendung <70 dB(A)
/ Pression sonore pendant ['utilisation / Presion sonora durante el uso / Pressao sonora durante o uso
Peso operatore / Operator weight / Bediengewicht / Poids de l'opérateur / Peso del operador / Peso 140k 152k
do operador 2 Kg 2 K4
Centrale di comando / Control unit / Steuerung / Centrale de commande / Central de mando /
Central de mando H70/104AC

(*) Lintermittenza dipende dalla lunghezza dell'anta. Se I'anta & lunga piti di 10 m, considerare tempi di pausa pil lunghi per evitare sovrariscaldamento della
termica motore / The intermittence depends on the length of the door. If the leaf is longer than 10 m, consider longer pause times to avoid overheating of
the engine thermal / Die Einschaltdauer hangt von der Lange der Fliigel ab. Wenn das Tor langer als 10 m ist, sollten langere Pausenzeiten in Kauf genom-
men werden, um Uberhitzung des Motors zu vermeiden / Lintermittence dépend de la longueur de la porte. Si la longueur du vantail est supérieure a 10 m,
prévoyez des temps de pause plus longs pour éviter la surchauffe du moteur thermique / La intermitencia depende de la longitud de la puerta. Si la hoja tiene
mds de 10 m, considere tiempos de pausa mds largos para evitar el sobrecalentamiento del motor térmico / A intermiténcia depende do comprimento da
porta. Se a folha tiver mais de 10 m, considere tempos de pausa mais longos para evitar o superaquecimento do motor térmico.

4 IT - Dimensioni * EN - Dimensions * DE -Abmessungen * FR - Dimensions * ES - Dimensiones
* PT - Dimensoes

295 mm

98 mm

162 mm |

| 325 mm l }



5 IT - Impianto tipo * EN - Typical installation  DE - Art der Installation * FR - Installation type *
ES - Instalacion basica * PT - Instalagao tipo

7 1 4 4 2 6 2 5 3
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1 |R30 HO7RN-F 3x1,5 mm?
, F2ES/F2S - TX 2x0,5 mm? (max 20 m)
F2ES/F2S - RX 4%0,5 mm? (max 20 m)
3 F2ES/F2S-TX 2x0,5 mm? (max 20 m)
F2ES/F2S - RX 4%0,5 mm? (max 20 m)
4 FIFTHY/230 2x1 mm? (max 10 m)
Antenna 50 Ohm RG58 (max 10 m)
5 R85/60 3x0,5 mm? (max 20 m)
H85/TTD - H85/TDS 2x0,5 mm? (max 30 m)
6 | Bordo sensibile / Sensitive edge /
Ricevitore radio CS/RX / CS/RX radio receiver /

6 IT - Verifiche preliminari e messa in posa della piastra di fondazione * EN - Preliminary checks
and installation of the foundation plate < DE - Vorbereitungskontrollen und verlegung der
grundplatte  FR - Controles préliminaires et pose de la plaque de fondation « ES - Controles
previos y colocacion de la losa de cimentacion « PT - Controlos preliminares e instalagao da
chapa de fundagao

+ Verificare che la struttura del cancello sia robusta e controllare la stabilita dell'anta (deragliamento e cadute laterali che possono causare danni a persone e cose).

- Laguida di scorrimento deve essere saldamente ancorata a terra, non deve presentare irregolarita che potrebbero ostacolare il movimento dell'anta e non
deve avere una pendenza superiore al 0,5%.

« Verificare che le ruote di scorrimento siano in buono stato e ben ingrassate.

- Prevedere sempre una battuta meccanica di arresto in apertura e chiusura ben fissata al suolo, dotata di un elemento elastico (esempio: gomma) che
attutisca l'arrivo in battuta dell'anta.

- Verificare che, con motore sbloccato, I'anta non si muova, se lasciata ferma in qualsiasi posizione.

MESSA IN POSA DELLA PIASTRA DI FONDAZIONE

+ Lautomazione puo essere installata sia a destra che a sinistra.

- Avvitare i 4 dadi 12MA sui tiranti in dotazione per tutta la lunghezza del filetto.

+ Inserire i tiranti nei 4 fori della piastra di fondazione e bloccarli con i 4 dadi, come indicato in figura 1.

- Predisporre una piazzola di cemento con annegata la piastra di base, che dovra essere in bolla e pulita, rispettando le misure indicate in figura.
+ Rispettare le quote tra la piastra di fondazione?B] e la cremagliera [A].

« | tubi flessibili dellimpianto elettrico devono uscire dal foro di destra della piastra di fondazione (vista lato interno).

. ?heck that the gate is structurally sound and check that the gate leaf is stable. The gate may cause injury or damage to property in the event of derailing or
alling to one side.
« The guide rail must be securely fixed to the ground and must be perfectly straight, with no kinks or other irreqularities which may obstruct the movement of



the gate leaf, and must not have a gradient greater than 0.5%.

+ Check that the guide rails are in good condition and adequately greased.

Always install mechanical stops in the gate open and gate closed positions, anchored securely to the ground and with elastic damper elements (e.g. rubber
buffer) to attenuate the impact of the gate leaf against the stop.

+ Check that, when the motor is unlocked, the door doesn’t move if left in any position.

INS TALLING FOUNDATION PLATE

The automation system may be installed on the right or left hand side.
Fit the four 12MA nuts onto the anchor bolts included, tightening along the full length of the thread.

- Fit the anchor bolts into the 4 holes in the foundation plate and fasten with the 4 nuts as shown in figure 7.

Referring to the measurements given in the figure, cast a slab of cement with the base plate sunk into the cement. The plate must be perfectly level and clean.
The distances between the foundation plate? ]and the rack [A] must be as indicated.
The flexible conduits of the electrical system must exit from the hole on the right hand side of the foundation plate (seen from the inner side).

« Sicherstellen, dass die Struktur des Tors robust ist und die Stabilitat des Torfliigels kontrollieren (Entgleisung und seitlicher Fall, die Personen- und Sach-

schaden verursachen kdnnen).

- Die Laufschiene muss fest am Boden verankert sein und darf keine UngleichmaRigkeiten aufweisen, die die Bewegung des Torfliigels behindern konnten

und darf keine Steigung von mehr als 0,5% haben.

- Priifen, ob die Laufrader in gutem Zustand und gut gefettet sind.

Stets einen mechanischen Anschlag in Offnung und Schliefung vorsehen, der fest am Boden verankert ist und iiber ein elastisches Element (z.B.: Gummi)
verfligt, das den Anschlag des Torfligels ddmpft.
Vergewissern Sie sich, dass sich die Tir bei entriegeltem Motor nicht bewegt, wenn sie in einer beliebigen Position verbleibt.

MONTAGE DER FUNDAMENTPLATTE

Der Torantrieb kann sowohl rechts als auch links installiert werden.
Die 4 Muttern 12MA Uber die gesamte Lange des Gewindes auf die mitgelieferten Ankerbolzen aufschrauben.

- Die Ankerbolzen in die 4 Locher der Fundamentplatte einfligen und sie mit den 4 Muttern blockieren, wie in Abbildung 1) gezeigt.

Eine Flache vorbereiten auf der die Grundplatte in Zement eingebettet wird, die nivelliert und sauber sein muss, unter Einhaltung der in der Abbildung
angegebenen Male.

Die MaBe zwischen der Fundamentplatte [B] und der Zahnstange [A] einhalten.

Die flexiblen Leitungen der Elektroanlage miissen aus dem rechten Loch der Fundamentplatte austreten (Ansicht Innenseite).

Vérifier que la structure du portail est solide et contréler la stabilité du vantail (déraillement et chutes latérales qui peuvent causer des dommages a des
personnes et a des choses).

Le rail de coulissement doit étre solidement fixé au sol et ne doit pas présenter d'irrégularités qui pourraient entraver le mouvement du vantail et ne doit pas
avoir une pente supérieure a 0,5%.Vérifier que les roues de coulissement sont en bon état et bien lubrifiées.

Toujours prévoir une butée mécanique d'arrét en ouverture et fermeture bien fixée au sol, dotée d’'un élément élastique (exemple : caoutchouc) qui amortisse
l'arrivée en butée du vantail.

Vérifiez que, lorsque le moteur est déverrouillé, la porte ne bouge pas si elle est laissée dans n'importe quelle position.

MISE EN PLACE DE LA PLAQUE DE FONDATION

« Lautomatisme peut étre installé aussi bien a droite qu'a gauche.
Visser les 4 écrous 12MA sur les tirants fournis sur toute la longueur du filetage.

+ Introduire les tirants dans les 4 trous de la plaque de fondation et les bloquer avec les 4 écrous, comme indiqué dans la figure 1).

Positionner une plateforme de ciment avec la plaque de fond noyée, qui devra étre a niveau et propre, en respectant les dimensions indiquées dans la figure.

- Respecter les cotes entre la plaque de fondation [B] et la crémaillére [A].

Les tuyaux flexibles de I'installation électrique doivent sortir du trou de droite de la plaque de fondation (vue face interne).

- Compruebe que la estructura de la cancela sea robusta y compruebe la estabilidad de la hoja (su descarrilamiento y las caidas laterales pueden ocasionar

lesiones a personas y danos a cosa.).

+ La guia de deslizamiento ha de estar anclada sélidamente al suelo y no presentar irregularidades que pudieran obstaculizar el movimiento de la hoja y

no debe tener una pendiente mayor al 0.5%.

+ Compruebe que las ruedas de desplazamiento estén en buenas condiciones y bien engrasadas.

Monte siempre un tope mecanico para la apertura y el cierre bien fijado al suelo, dotado de un elemento eldstico (gjemplo: goma) que amortigiie la llegada
de la hoja contra el tope al cerrarse. . . A .
Compruebe que, cuando el motor esté desbloqueado, la puerta no se mueva si se deja en cualquier posicion.

APLICACION DE LA PLACA DE CIMENTACION

El automatismo puede instalarse tanto a la derecha como a la izquierda.
Enrosque por completo las 4 tuercas 12MA en los tirantes suministrados.

« Introduzca los tirantes en los 4 orificios de la placa de cimentacion y bloquéelos con las 4 tuercas, como se indica en la figura 1).

Prepare una zona de cemento donde introducir la placa de base, que tendré que estar nivelada y ||mp|a respetando las medidas que se indican en la figura.
Respete las cotas entre la placa de cimentacion [B] y la cremallera [A].
Los tubos flexibles de la instalacion eléctrica han de salir del orificio de la derecha de la placa de cimentacién (vista lado interno).

« Verifique se a estrutura do portéo € robusta e controle a estabilidade da portinhola (descarrilamento e quedas laterais que podem causar danos a pessoas e bens).

A guia de deslizamento deve ser firmemente ancorada ao solo e ndo deve apresentar irreqularidades que possam dificultar o movimento da portinhola e néo
deve ter uma inclinagdo maior que 0,5%.
Verifique se as rodas de deslizamento estdo em boas condigbes e bem lubrificadas.

- Sempre preveja um batente mecénico de paragem em abertura e fecho bem fixo ao solo, fornecido de um elemento eldstico (por exemplo: borracha) que

amortega a chegada em batida da portinhola.

- Verifique se, quando o motor estd desbloqueado, a porta ndo se move se for deixada em qualquer posigéo.

INSTALAGAO DA CHAPA DE FUNDAGAO
+ 0 automatismo pode ser instalado tanto na direita como na esquerda.
- Aparafuse as 4 porcas 12MA nos tirantes fornecidos em todo o comprimento da rosca.

Insira os tirantes nos 4 orificios da chapa de fundagéo e bloqueie-os com as 4 porcas, tal como mostrado na figura 7).
- Predisponha uma base de concreto com a chapa de base submergida, que deverd ser em nivel e limpa, respeitando as medidas indicadas na figura.
Respeite as dimensdes entre a chapa de fundagéo [B] e a cremalheira [A].

« Os tubos flexiveis da instalagdo elétrica devem sair do orificio de direita da chapa de base (vista lado interno).



Fig. / Abb. 1 Fig. / Abb. 2
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7 IT - Installazione automazione * EN - Automation installation « DE - Installation des Antriebs
* FR - Installation d’automatisation * ES - Instalacion de automatizacion « PT - Instalagao de
automatizacao

- Togliere i due gusci copriviti sfilandoli verso l'alto, come indicato in fig. 3. Verificare che i sei piedini di regolazione [A] non sporgano dalla base del

motoriduttore.

- Posizionare il R30 sui 4 tiranti [B], come indicato in fig. 4. Se necessario, svitare i dadi della piastra di fondazione.

Regolare il motoriduttore in orizzontale facendolo scorrere sulle asole della piastra di fondazione e in verticale con 6 piedini di regolazione.
Nella regolazione verticale tenere presente le quote di fissaggio della cremagliera. Vedi paragrafo 8.

Fissare il motoriduttore stringendo con una chiave fissa da 19 i dadi M12.

Riposizionare i due gusci copriviti.

Remove the two screw caps by lifting up as shown in fig. 3. Check that the six adjuster feet [A] do not protrude from the base of the gearmotor.

« Fit the R30 on the 4 anchor bolt [B], as shown in fig. 4. If necessary, undo the nuts on the foundation plate.

Adjust the horizontal position of the gearmotor by sliding along the slots on the foundation plate, and adjust the vertical position with the 6 adjuster feet.
When adjusting the vertical position, also consider the correct fastener measurements for the rack. See paragraph 8.
Fasten the gearmotor using a 19 mm fixed head wrench to tighten the M12 nuts.

« Fit the two screw caps.

Die beiden Schrauben-Abdeckhauben und diesen nach oben abnehmen, wie in Abb. 3 gezeigt. Priifen, ob die sechs StellfiiBe [A] nicht aus der Basis des
Getriebemotors herausragen.

Den R30 auf die 4 Ankerbolzen [B] aufsetzen, wie in Abb. 4 gezeigt. Falls erforderlich, die Muttern der Fundamentplatte abschrauben.

Den Getriebemotor horizontal einstellen, indem man ihn auf den Langléchern der Fundamentplatte gleiten lasst und vertikal mit den 6 StellfiiBen.

Bei der vertikalen Einstellung die Befestigungsmale der Zahnstange beriicksichtigen. Siehe Abschnitt 8.

Den Getriebemotor befestigen, indem man die Muttern M12 mit einem Maulschliissel 19 anzieht.

Die Schrauben-Abdeckhauben aufsetzen.

- Enlever les deux coques couvre-vis et le retirer en tirant vers le haut, comme indiqué dans la fig. 3. Vérifier que les six pieds [A] de réglage ne dépassent pas

de la base du motoréducteur.

« Positionner le R30 sur les 4 tirants [B], comme indiqué dans la fig. 4. Si nécessaire, dévisser les écrous de la plaque de fondation.

Régler le motoréducteur en horizontal en le faisant coulisser sur les ouvertures de la plaque de fondation et en vertical avec les 6 pieds de réglage.

- Pour le réglage vertical, tenir compte des cotes de fixation de la crémaillere. Voir paragraphe 8.

Fixer le motoréducteur en serrant les écrous M12 avec une clé fixe de 19.

« Introduire les deux coques couvre-Vvis.

Quite los dos envolturas que cubren los tornillos extrayéndola hacia arriba, como se indica en la fig. 3. Compruebe que las seis patas [A] de ajuste no
sobresalgan de la base del motorreductor.
Coloque el R30 en los 4 tirantes [B], como se indica en la fig. 4. Si es necesario, desenrosque las tuercas de la placa de cimentacion.

+ Ajuste el motorreductor horizontalmente haciendo que se deslice por los ojales de la placa de cimentacion y verticalmente con 6 patas de ajuste.

En el ajuste vertical tenga en cuenta las cotas de fijacion de la cremallera. Véase el apartado 8.
Fije el motorreductor apretando las tuercas M12 con una llave fija de 19.
Introduzca los dos envolturas.

« Retire as duas tampas dos parafusos e puxando-as para cima, conforme indicado na fig. 3. Controle que os seis [A] pés de nivelamento ndo saiam da base

do moto-redutor.

+ Posicione 0 R30 nos 4 tirantes [B], conforme indicado na fig. 4. Se necessdrio, desenrosque as porcas da chapa de base.

Ajuste o moto-redutor horizontalmente fazendo com que deslize nas ranhuras da placa de base e verticalmente com 6 pés de nivelamento.

- No ajuste vertical respeite as dimensées de fixagdo da cremalheira. Veja o pardgrafo 8.

Fixe o moto-redutor apertando com uma chave fixa de 19 as porcas M12.

+ Insira as duas tampas dos parafusos.



Fig. / Abb. 3 Fig. / Abb. 4 Fig. / Abb. 5
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8 IT - Fissaggio cremagliera * EN - Fixing the rack - DE - Befestigung der Zahnstange - FR - Fixation de la
crémaillere - ES - Fijacion de la cremallera * PT - Fixagao cremalheira

NOTA: Le cremagliere con dentatura a modulo 4 sono adatte per l'installazione con il motoriduttore R30.

+ Sbloccare il motoriduttore e portare il cancello in posizione di apertura.

- Appoggiare la cremagliera sul pignone e, facendo scorrere il cancello, fissarla per tutta la sua lunghezza.

+ Per un corretto allineamento e passo tra due pezzi di cremagliera, si consiglia di utilizzare un elemento di raccordo in fase di fissaggio.

« Assicurarsi che tra pignone e cremagliera ci sia un gioco di almeno 1+2 mm. Se necessario regolare in altezza il motoriduttore o, se previsto, la cremagliera.
+ Verificare manualmente che lo scorrimento del cancello sia regolare e senza attriti.

- Bloccare definitivamente il motoriduttore.

N.B.: The R30 gearmotor may be used with racks with a teething module of 4.

+ Unlock the gearmotor and move the gate into the open position.

- Place the rack on the pinion, then fasten the entire length of the rack, sliding the gate to allow access to the fasteners.

« To ensure that subsequent sections of rack are aligned correctly and maintain the correct tooth pitch, we recommend installing the rack sections with
connector pieces.

« Ensure that there is a clearance of at least 1 - 2 mm between the pinion and the rack. If necessary, adjust the height of the gearmotor or, if possible, of the rack.

+ Manually check that the gate slides smoothly and without impediment.

+ Fasten the gear motor definitively.

HINWEIS: Die Zahnstangen mit Verzahnung Modul 4 sind fiir die Installation mit dem Getriebemotor R30 geeignet.

- Den Getriebemotor freigeben und das Tor in Offnungsstellung bringen.

+ Die Zahnstange auf das Ritzel auflegen und, indem man das Tor gleiten Idsst, sie iber ihre gesamte Lange befestigen.

+ Fireine ko&rete Ausrichtungunddenrichtigen Abstand zwischen den zwei Teilen der Zahnstange wirdempfohlen, bei der Befestigung ein Verbindungselement
zu verwenden.

- Sicherstellen, dass zwischen Ritzel und Zahnstange ein Spiel von mindestens 1+2 mm vorhanden ist. Ggf. den Getriebemotor oder, falls vorgesehen, die
Zahnstange in der Hohe einstellen.

- Von Hand priifen, ob das Tor leichtgéangig und reibungslos lauft.

+ Den Getriebemotor definitiv blockieren.

REMARQUE: Les crémailléres avec denture a module 4 sont adaptées pour l'installation avec le motoréducteur R30.

+ Débloquer le motoréducteur et déplacer le portail en position douverture.

* Poser la crémaillére sur le pignon et, en faisant coulisser le portail, la fixer sur toute sa longueur.

- Pour un alignement et un pas corrects entre deux pieces de crémaillére, il est conseillé d'utiliser un élément de raccord en phase de fixation.

. S’a,ssur/?‘r qu'entre le pignon et la crémaillére il y a un jeu d'au moins 1/2 mm. Si nécessaire, régler en hauteur le motoréducteur ou, le cas échéant, la
crémaillere.

« Vérifier manuellement que le coulissement du portail est régulier et exempt de frottements.

- Blogquer définitivement le motoréducteur.

NOTA: Las cremalleras con dentado de mddulo 4 son aptas para la instalacién con motorreductor R30.

- Desbloquee el motorreductor y coloque la cancela en la posicién de apertura.

- Apoye la cremallera en el pifién y, desplazando la cancela, fije la cremallera en toda su longitud.

+ Para efectuar la alineacion y el paso correctos entre las dos partes de cremallera, conviene utilizar un elemento de empalme durante la fijacion.

-+ Compruebe que entre el pifidn y la cremallera como minimo haya una holgura de 1 a 2 mm. De ser necesario, ajuste en altura el motorreductor o, si es
posible, la cremallera.

- Compruebe a mano que la cancela se desplace de forma correcta y sin roces.

+ Bloquee definitivamente el motorreductor.



OBSERVAGAO: As cremalheiras com dentadura de médulo 4 sdo adequadas para a instalagdo com o moto-redutor R30.

+ Desbloqueie 0 moto-redutor e leve o portdo para a posi¢do de abertura.

- Encoste a cremalheira no pinhdo e, deslizando o portéo, fixe-a em toda sua extenséo.

+ Para um alinhamento e passo correto entre duas pegas de cremalheira, é recomendado o uso de um elemento de ligagdo na fase de fixagdo.

- Certifique-se de que entre o pinh&o e a cremalheira hd um intervalo de pelo menos 1+2 mm. Se necessario ajuste a altura do moto-redutor ou, se fornecida,
a cremalheira.

- Verifiqgue manualmente se o deslizamento do portéo € regular e sem atritos.

+ Bloqueie definitivamente o moto-redutor.

Fig. / Abb. 6 _| L
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9 IT - Fissaggio finecorsa (meccanico/magnetico) * EN - Fixing the limit switches (mechanical/magnetic) « DE -
Befestigung der Endschalter (Mechanisch/Magnetisch; * FR - Fixation fins de course (mécanique/magnétique;
« ES - Fijacion del fin de carrera (mecanico/magnético) * PT - Fixagao do fim de curso (mecanico/magnético

- Regolare i finecorsa magnetici in base alle quote minime tra sensore e magnete installato nella cremagliera (fig.9). [

- Portare il cancello prima in posizione di completa apertura e poi di completa chiusura e fissare le staffe finecorsa
sulla cremagliera, facendo attenzione al corretto senso di inserimento.

- Seifinecorsa sono di tipo meccanico: R = DESTRO; L = SINISTRO (fig. 8). ﬁ

- Seifinecorsa sono di tipo magnetico le frecce devono essere rivolte verso il centro della cremagliera (fig. 9).

ATTENZIONE: e possibile regolare il magnete al massimo di 8 mm allentando le due viti.

ATTENZIONE: Tra magnete e staffa finecorsa ci deve essere una distanza di al massimo 10 mm.

- Dopo aver eseguito alcune manovre, regolare la posizione delle staffe finecorsa in modo che il cancello si fermi

40+80 mm prima della battuta meccanica. Lo spazio arresto & variabile in funzione al peso del cancello, agli attriti,

alla centrale di comando e alle condizioni atmosferiche. Fig. / Abb.7

« Evitare che il cancello vada in battuta contro le battute meccaniche in apertura e chiusura. ’ ’

| ~4080

. Ahdjust It<h(()9’ magneﬁc limit switches based on the minimum distances between the sensor and the magnet installed on |——1

the rack (fig. 9).

- Move the gate into the fully open position and then into the fully closed position, and fasten the limit switch brackets

onto the rack, ensuring that they are turned the right way around.

« With mechanical limit switches: R = RIGHT; L = LEFT (fig. 8).

« With magnetic limit switches, the arrows must point towards the middle of the rack (fig. 9).
ATTENTION: the magnet can be adjusted by a maximum of 8 mm by loosening the two screws. ‘ ~40-80

ATTENTION: Between magnet and limit switch bracket there must be a distance of 10 mm at most. —

- Perform a few open/close manoeuvres then adjust the positions of the limit switch brackets so that the gate

stops 40 to 80 mm before the mechanical stop. The stopping distance depends on the weight of the gate, Fig. / Abb.7

friction, the control unit used and weather conditions.

« The gate must not come into contact with the mechanical stops when opening and closing.

- Die magnetischen Endschalter entsprechend den Mindestabmessungen zwischen Sensor und Magnet in der |—
Zahnstange einstellen (Abb. 9).

- Das Tor zuerst komplett 6ffnen, dann komplett schliefen und die Endschalterbiigel auf der Zahnstange befestigen.

Beim Einfligen auf die richtige Richtung achten.

+ Wenn die Endschalter mechanischer Art sind: R = RECHTS; L = LINKS (Abb. 8).

- Wenn die Endschalter magnetisch sind, miissen die Pfeile zum Zentrum der Zahnstange zeigen (Abb. 9).

ACHTUNG: der Magnet kann durch Losen der beiden Schrauben um maximal 8 mm verstellt werden. ‘ ~40-80
ACHTUNG: eine maximum Entfernung von 10 mm muft zwischen Magnet und Endschalterbiigel sein. e
- Nachdem man einige Bewegungen durchgefiihrt hat, die Position der Endschalterbiigel so einstellen, dass
das Tor 40+80 mm vor dem mechanischen Anschlag anhalt. Der Anhaltewegs variiert je nach Gewicht des Fig. / Abb.7

Tors, Reibung, Steuergerat und Witterungsbedingungen. .
+ Vermeiden, dass das Tor gegen die mechanischen Anschldge in Offnung und Schliefung schlagt.

- Régler les fins de course magnétiques en fonction des dimensions minimales entre le capteur et laimant installé sur

la crémaillere (fig. 9).

- Positionner le portail d'abord en position douverture compléte puis de fermeture complete et fixer les brides de fin de

course sur la crémaillere, en faisant attention au bon sens d'insertion.

« Siles fins de course sont de type mécanique : R = DROIT, L = GAUCHE (fig. 8).

- Siles fins de course sont de type magnétique, les fléches doivent étre orientées vers le centre de la crémaillére (fig. 9).
ATTENTION: vous pouvez ajuster I'aimant de 8 mm maximum en desserrant les deux vis. ‘ ~40-80

ATTENTION: Entre aimant et le brides de fin de course doit étre nous a la limite une distance de 10 mm. -

- Apres avoir effectué quelques manceuvres, régler la position des brides de fin de course de maniere a ce que

le portail s'arréte 40/80 mm avant la butée mécanique. 'espace darrét est variable en fonction du poids du Fig. / Abb.7

portail, des frottements, de la centrale de commande et des conditions atmosphériques.

« Eviter que le portail aille en butée contre les butées mécaniques en ouverture et en fermeture.

éﬂ I
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Ajuste los finales de carrera magnéticos segun las dimensiones minimas entre el sensor y el iman instalado en la
cremallera (fig.9).

Coloque la cancela primero en posicion de apertura completa y luego en posicion de cierre completo y fije los estribos
de final de carrera en la cremallera, colocandolos en el sentido correcto.

Silos finales de carrera son de tipo mecdnico: R = DERECHO; L = IZQUIERDO (fig. 8).

- Silos finales de carrera son de tipo magnético las flechas tendrdn que estar dirigidas hacia el centro de la cremallera

(fig. 9).

EU I

ATENCION: puedes ajustar el iman un maximo de 8 mm aflojando los dos tornillos. ‘M
ATENCION: Entre iman y estribo de final de carrera nos tiene que ser a lo sumo una distancia de 10 mm.

- Tras efectuar algunas maniobras, ajuste la posicion de los estribos de final de carrera para que la cancela se Fig. / Abb.7
pare de 40 a 80 mm antes de llegar al tope mecanico. El espacio de parada es variable en funcién del peso ) )
de la cancela, de los roces, de la central de mando y de las condiciones atmosféricas.

Evite que la cancela choque contra los topes mecanicos al abrirse y cerrarse.

* Regule os fins de curso magnéticos de acordo com as dimensées minimas entre o sensor e o iman instalado na
cremalheira (fig.9).

- Leve 0 portdo antes em posicédo de abertura completa e depois de fecho completo e fixe os suportes de fim de curso
na cremalheira, prestando atengdo para que o sentido de introdugédo seja correto.

« Se os fins de curso forem de tipo mecénico: R = DIREITO; L = ESQUERDO (fig. 8).

Se os fins de curso forem do tipo magnético as setas devem ser dirigidas para o centro da cremalheira (fig. 9).
ATENCAO: pode ajustar o iman num maximo de 8 mm, desapertando os doisparafusos.
ATENCAO: Entre ima e suporte de fim de curso deve ser no maximo nés uma distancia de 10 mm. ‘ ~40+80

- Depois de ter realizado algumas manobras, ajuste a posicdo dos suportes de fim de curso de modo que o portéo pare
40+80 mm antes da batida mecanica. O espago de paragem € varidvel em fungdo do peso do portédo, aos .
atritos, & unidade de controlo e as condigbes atmosféricas. Fig. / Abb.7
Evite que o portdo bata contra os batentes mecanicos em abertura e fecho.
nllﬂl. ;

Fig. / Abb. 8
DG (
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1 NOTA: il magnete puo essere regolato al massimo :
: di 8 mm rispetto alla staffa di fissaggio alla 1

cremagliera. 1
i iy P>> Y | e viti devono essere parallele tra di loro. [
! N.B.: the magnet can be adjusted to a maximum of 8 :
: mm in relation to the rack mounting bracket. 1
1 The screws must be parallel to each other. |
'
. |
: |
i ‘ |
= :
: NOTA: Tra magnete e staffa finecorsa |
)  cideve essere una distanza di !
' massimo 10 mm. :
| N.B.:between magnet and limit H
1 switch bracket there must be a 1 X
! distance of 10 mm at most ! Fig. / Abb. 9



10 IT - Collegamenti elettrici * EN - Electrical connections * DE - Elektrische Anschliisse * FR - Raccordements
électriques ¢ ES - Conexiones eléctricas * PT - Ligagoes elétricas (fig. / Abb. 10-11-12)

| collegamenti elettrici e il collaudo dei motoriduttori R30 sono descritti nel manuale di installazione della centrale di comando installata H70/104AC.

E obbligatorio per la messa in funzione del motore, eseguire il collegamento di messa a terra D.

The electrical connections and test procedure for R30 gear motors are illustrated in the installation manual of the control unit used H70/104AC.

It is compulsory connect the earth connection to start functioning the motor .

Die elektrischen Anschliisse und die Abnahmepriifung der Antriebe R30 sind im Installationshandbuch des installierten Steuergerats dargestellt H70/104AC.

Das ist obligatorisch vor der Inbetreibnahme des Antriebs, den Erdungsanschluss @) dargestellten Position vorzunehmen.

Les raccordements électriques et le contréle des motoréducteurs R30 sont illustrés dans le manuel d'installation de la centrale de commande H70/104AC.

Avant de faire fonctionner le moteur, il est obligatoire d'effectuer la connexion a la terre (©) dans la position.

Las conexiones eléctricas y el ensayo de los motorreductores R30 se han ilustrado el manual de instalacion de la central de mando instalada H70/104AC.

Es obligatorio realizar la conexién de tierra en la posicién () para la puesta en funcién del motor.

As ligagées elétricas e o ensaio dos moto-redutores R30 séo ilustrados no manual de instalagéo da unidade de controlo instalada H70/104AC.

E obrigatorio, para a activagdo do motor; fazer a ligacéo a terra @ na posigéo.
Fig. / Abb. 10 Fig. / Abb. 11

15yF - R30/803-R30/804
184F - R30/1204

VERDE: FASE 1
GREEN: PHASE 1

BLU: COMUNE

BLUE: COMMON
Q_. ROSSO: FASE 2
RED: PHASE 2
GIALLO-VERDE: TERRA

@ q@ / YELLOW-GREEN: GROUND

11IT - Finecorsa meccanico * EN - Mechanical limit switches * DE - Mechanische endschalter °
FR - Fins de course mécanique * ES - Fin de carrera mécanico * PT - Fim de curso mecanico
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12 IT - Finecorsa magnetico * EN - Magnetic limit switches  DE - Magnetisch endschalter * FR
- Fins de course magnétique * ES - Fin de carrera magnético * PT - Fim de curso magnético

=X
ROSSO / RED 24V —
::% MARRONE / BROWN — FC1(*)
BLU/ BLUE FC2(*)
NERO / BLACK coMm

.:—. 24V —

W FC1(*) (OPEN COLLECTOR)
W FC2(*) (OPEN COLLECTOR)

-—-—_LCOM

(*) FC1 = finecorsa di apertura (se motore installato a destra)
opening limit switch (if motor installed on the right)

FC2 = finecorsa di chiusura (se motore installato a destra)
closing limit switch (if motor installed on the right)

| comandi di finecorsa di apertura e finecorsa di chiusura sono di tipo OPEN COLLECTOR / The gate open and gate closed limit switch outputs are OPEN
COLLECTOR signals / Die Steuerungen der Offnungs- und Schliefungsendschalter sind vom Typ OPEN COLLECTOR / Les commandes de fin de course
douverture et fin de course fermeture sont de type OPEN COLLECTOR / Los mandos de final de carrera de apertura y final de carrera de cierre son de tipo OPEN
COLLECTOR / Os comandos de fim de curso de abertura e fim de curso de fecho séo do tipo OPEN COLLECTOR

13 IT - Manovra di sblocco manuale * EN - Manual release * DE - Manuelle Entriegelung * FR -
Manoeuvre de déblocage manuel « ES - Maniobra de desbloqueo manual « PT - Operagao de
desbloqueio manual

ATTENZIONE: eseguire le operazioni di shlocco e blocco anta in assenza di tensione di rete, con batterie (se installate) scollegate e con motore fermo.

SBLOCCO E FUNZIONAMENTO MANUALE

Ruotare lo sportellino copriserratura come indicato al punto 1.

Inserire e ruotare la chiave in dotazione di 90° in senso orario, come indicato al punto 2.
Aprire completamente lo sportello di sblocco, come indicato al punto 3.

Movimentare a mano l'anta.

RIPRISTINO DEL FUNZIONAMENTO AUTOMATICO

Per ribloccare I'anta richiudere lo sportello di sblocco ruotando la chiave di 90° in senso orario, facendo attenzione alle dita.
Con sportello chiuso, ruotare la chiave di 90° in senso antiorario.

Estrarre la chiave e chiudere lo sportellino copriserratura.

Ridare tensione di rete.

WARNING: only perform the gate leaf release and lock procedures with the unit disconnected from mains, with batteries (if installed) disconnected and with
the motor at a standstill.

RELEASE AND MANUAL OPERATION

Flip open the lock cover as indicated in step 1.

Insert the key included into the lock and turn clockwise by 90°, as indicated in step 2.
Open the release cover completely, as indicated in step 3.

Move the leaf manually.



RESTORING AUTOMATIC OPERATION

To lock the gate leaf again, lower the release cover with the key inserted, taking care not to trap your fingers.
Turn the key anticlockwise by 90°.

Remove the key and close the lock cover.

Reconnect to mains electricity.

ACHTUNG: Die Entriegelung und Verriegelung der Torfliigel bei unterbrochener Netzspannung, mit abgeklemmten Batterien (falls vorhanden) und stehendem
Motor durchfuhren.

ENTRIEGELUNG UND MANUELLER BETRIEB

Die Abdeckklappe des Schlosses wie in Punkt 1 angegeben drehen.

Den mitgelieferten Schliissel einstecken und um 90° im Uhrzeigersinn drehen, wie im Punkt 2 angegeben.
Die Klappe zur Entriegelung vollstandig 6ffnen, wie im Punkt 3 angegeben.

Die Torfligel von Hand bewegen.

WIEDERHERSTELLUNG DES AUTOMATISCHEN BETRIEBS

Um die Torfliigel wieder zu verriegeln, die Entriegelungsklappe mit dem eingesteckten Schiiissel herunterlassen, dabei auf die Finger achten.
Den Schliissel um 90° gegen den Uhrzeigersinn drehen.

Den Schliissel herausziehen und die Abdeckklappe des Schlosses schliefien.

Netzspannung wieder einschalten.

ATTENTION : effectuer les opérations de déblocage et blocage de vantail en absence de tension de réseau, avec les batteries (si installées) déconnectées et
avec le moteur a l'arrét.

DEBLOCAGE ET FONCTIONNEMENT MANUEL

Tourner la trappe cache-serrure comme indiqué au point 1.

Introduire et tourner la clé fournie de 90° dans le sens des aiguilles d’'une montre, comme indiqué au point 2.
Ouvrir entierement la trappe de déblocage, comme indiqué au point 3.

Déplacer le vantail a la main.

RETABLISSEMENT DU FONCTIONNEMENT AUTOMATIQUE

Pour bloquer a nouveau le vantail, abaisser la trappe de déblocage avec la clé introduite, en faisant attention aux doigts.
Tourner la clé de 90° dans le sens inverse des aiguilles d'une montre.

Extraire la clé et fermer la trappe cache-serrure.

Remettre sous tension.

iATENCION!: efectie las operaciones de desblogueo y bloqueo de la hoja después de quitar la corriente, con las baterfas (si estan instaladas) desconectadas
y con el motor parado.

DESBLOQUEO Y FUNCIONAMIENTO MANUAL

Gire la tapa cubrecerradura como se indica en el punto 1.

Introduzca la llave suministrada y girela 90° hacia la derecha como se indica en el punto 2.
Abra por completo la tapa de desblogueo como se indica en el punto 3.

Mueva la hoja a mano.

RESTABLECIMIENTO DEL FUNCIONAMIENTO AUTOMATICO

Para volver a bloquear la hoja, baje la tapa de desbloqueo con la llave puesta, teniendo cuidado con los dedos.
Gire la llave 90° hacia la izquierda.

Extraiga la llave y cierre la tapa cubrecerradura.

Dé la corriente.

ATENGAO: realize as operacdes de libertagéo e bloqueio das portinholas em auséncia de tenséo de rede, com as baterias (se instaladas) desligadas e com o
motor parado.

DESBLOQUEIO E FUNCIONAMENTO MANUAL

Gire a portinhola de cobertura da fechadura conforme mencionado no ponto 1.

Insira e gire a chave fornecida 90° no sentido hordrio, conforme mencionado no ponto 2.
Abra completamente a portinhola de desbloqueio, conforme indicado no ponto 3.

Mova a portinhola a mao.

RESTABELECIMENTO DO FUNCIONAMENTO AUTOMATICO

Para voltar a bloquear a portinhola, abaixe a portinhola de desbloqueio com a chave inserida, tomando cuidado com o0s dedos.
Gire a chave 90° no sentido anti-horario.

Retire a chave e feche a portinhola de cobertura da fechadura.

Restaure a tenséo de rede.
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IT - Etichetta prodotto (esempio) < EN - Product label (example) * DE - Produktetikett (Beispiel) * FR - Etiquette du produit (exemple) « ES - Etiqueta del
producto (ejemplo) « PT - Rétulo do produto (exemplo)

Decodifica del lotto e del numero seriale

Il parametro IN rappresenta un progressivo relativo all'anno di produzione. Le due cifre piu
significative del parametro LOTTO/BC rappresentano I'anno di produzione, le due cifre meno
significative rappresentano la settimana di produzione.

Esempio di lettura:
LOTTO/BC: AASS

AA = anno di produzione

SS = settimana di produzione

NROGER vz
L'EC"N°L°GV Boniice ;cieM:wgliann
MADE INITALY  yeneto (TV) - ITALIA
[ MODEL ID: R30/804 |
SLIDING GATES AUTOMATION
IN 000000
LOTTO/BC AASS

Letichetta prodotto & applicata al motore (vedi figura).
Le etichette non devono essere assolutamente rimosse, danneggiate, sporcate o occultate.

Decoding the batch and serial number

The IN parameter is a progressive number related to the year of manufacture. The two most
significant digits of the LOTTO/BC parameter are the year of manufacture, while the two less
significant digits are the week of manufacture.

Reading example:
LOTTO/BC: AASS

AA = year of manufacture
SS = week of manufacture

The product label is attached to the motor (see figure).
Labels must not be removed, damaged, dirty or concealed.

Chargen- und Seriennummerndekodierung
Der Parameter IN steht fiir eine fortlaufende Nummer in Bezug auf das Produktionsjahr. Die beiden wichtigsten Zahlen des Parameters LOTTO/BC stehen fiir
das Produktionsjahr, die beiden weniger signifikanten Zahlen stellen die Produktionswoche dar.

Lesebeispiel:
LOTTO/BC: AASS

AA = Produktionsjahr
SS = Herstellungswoche

Das Produktetikett ist am Motor angebracht (siehe Abbildung).
Etiketten diirfen nicht entfernt, beschadigt, verschmutzt oder verborgen werden.

Décodage du lot et du numéro de série
Le paramétre IN représente un numéro progressif relatif a 'année de production. Les deux chiffres les plus significatifs du parametre LOTTO/BC représentent
I'année de production, les deux chiffres moins significatifs représentent la semaine de production.

Exemple de lecture :
LOTTO/BC: AASS

AA = année de production
SS = semaine de production

Létiquette produit est appliquée au moteur (voir figure).
Les étiquettes ne doivent pas étre enlevées, endommagées, sales ou dissimulées.

Descodificacién del lote y del nimero de serie o A o
El parametro IN representa un nimero de serie relativo al afio de fabricacion. Las dos cifras mas significativas del parametro LOTTO/BC representan el afio
de fabricacion, las dos cifras menos significativas representan la semana de fabricacion..

Ejemplo de lectura:
LOTTO/BC: AASS

AA = afo de fabricacion

SS = semana de fabricacion

La etiqueta del producto se aplica al motor (consulte la figura).
Las etiquetas no se deben quitar, daiiar, ensuciar ni ocultar.

Decodificagdo do lote e do niimero de série
0 parametro IN representa uma progresséo em relagdo ao ano de produgéo. Os dois digitos mais significativos do parametro LOTTO/BC representa o ano de
produgdo, os dois digitos menos significativos representam a semana de produgéo.

Exemplo de leitura:
LOTTO/BC: AASS

AA = ano de produgéo

SS = semana de produgédo

A etiqueta do produto € aplicada ao motor (veja a figura).
As etiquetas nao devem ser removidas, danificadas, sujas ou ocultas.



DICHIARAZIONE DI INCORPORAZIONE / DECLARATION OF INCORPORATION
(Direttiva 2006/42/CE - All. 1l B - Directive 2006/42/CE - Annex Il B)

Il costruttore - The manufacturer:
ROGER TECHNOLOGY - Via Botticelli 8, 31021 Bonisiolo di Mogliano V.to (TV)

Dichiara che la quasi macchina destinata ad essere incorporata conformemente al relativo manuale di istruzioni:
Declares that the partly-completed machinery designed to be incorporated according to the corresponding instructions manual:

Descrizione dell’apparato: Automazione per cancelli scorrevoli Serie R30
Description of the device: Sliding gate automation R30 series
Modello della centrale integrata / Model of the integrated control unit: H70/104AC

4 )
Codice prodotto (Vedere il campo MOI?(I)E(%OIRO resente sull'etichetta applicata al
Product code (See the MODEL ID field on the label applied to the product)
Numero di serie (Vedere campo p sente s || tichetta ppl|cata al prodotto)
Serial Number (See field IN on the a be hedt the product
o J

e conforme alle disposizioni delle seguenti direttive comunitarie / is compliant with the provisions of the following Community directives:

- Direttiva 2006/42/CE (Direttiva Macchine) e la documentazione tecnica pertinente & stata compilata in conformita dell'allegato VII B della stessa direttiva
2006/42/CE directive (Machinery Directive) and the related technical documentation has been compiled according to annex VII B of the same directive,

- Direttiva 2014/53/UE (Apparecchi Radio "RED") - 2074/53/UE directive (RED)

- Direttiva 2011/65/UE (RoHS) - 2077/65/UE directive (RoHS)

e inoltre dichiara che sono state applicate le seguenti norme e/o specifiche tecniche / and that the following requlations and/or technical specifications have
been applied:

ENIEC 61000-6-3:2021

EN IEC 61000-6-2:2019

ETSIEN 301 489-3 v2.1.1

ETSIEN 301 489-1v2.2.3

EN 62233:2008 + AC:2008

EN 60335-2-103:2015

EN 60335-1:2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A14:2019 + A2:2019 + A15:2027 + A16:2023

Dichiara di impegnarsi a trasmettere, in risposta ad una richiesta adeguatamente motivata delle autorita nazionali, informazioni pertinenti sulla quasi-
macchina. Limpegno comprende le modalita di trasmissione e lascia impregiudicati i diritti di proprieta intellettuale del fabbricante della quasi-macchina.
Dichiara che la quasi-macchina non deve essere messa in servizio finché la macchina finale, in cui deve essere incorporata, non € stata dichiarata conforme
alle disposizioni della direttiva 2006/42/CE.

Declares to undertake to provide information related to the partly-completed machinery, following a duly justified request from the national authorities. The
commitment includes the transmission methods and does not affect the intellectual property rights of the manufacturer of the partly-completed machinery.
Declares that the partly-completed machinery must not be commissioned until the final machinery in which it will be incorporated is declared compliant with
the provisions of the 2006/42/EC directive.

Luogo e data della dichiarazione Bonisiolo di Mogliano Veneto
Place and date of declaration il 05/04/2024
Persona autorizzata a costituire la documentazione tecnica Responsabile Ricerca e Sviluppo
Person authorised to compile the technical documentation Research and Development Officer
(Ing. Dino Cinti)
Ragione sociale e indirizzo completo del fabbricante / Company name and full Rappresentante legale dell'azienda
address of the manufacturer: Legal Representanve of the company
ROGER TECHNOLOGY S.R.L. Via S.Botticelli, 8 - 31021 Bonisiolo di Mogliano
Veneto Treviso ITALIA O/M
(Dino Florian)







GUIDA PER LUTENTE - USER GUIDE - BEDIENUNGSANLEITUNG - GUIDE D'UTILISATION - MANUAL DE USUARIO -
GUIA PARA 0 USO

IT - Manovra di shlocco manuale < EN - Manual release * DE- Manuelle Entriegelung * FR - Manceuvre de déblocage
manuel « ES - Maniobra de desbloqueo manual * PT - Manobra de libertagao manual

ATTENZIONE: eseguire le operazioni di shlocco e blocco anta in assenza di tensione di rete, con batterie (se installate) scollegate e con motore fermo.

SBLOCCO E FUNZIONAMENTO MANUALE

Ruotare lo sportellino copriserratura come indicato al punto 1.

Inserire e ruotare la chiave in dotazione di 90° in senso orario, come indicato al punto 2.
Aprire completamente lo sportello di sblocco, come indicato al punto 3.

Movimentare a mano l'anta.

RIPRISTINO DEL FUNZIONAMENTO AUTOMATICO

Per ribloccare I'anta richiudere lo sportello di sblocco ruotando la chiave di 90° in senso orario, facendo attenzione alle dita.
Con sportello chiuso, ruotare la chiave di 90° in senso antiorario.

Estrarre la chiave e chiudere lo sportellino copriserratura.

Ridare tensione di rete.

WARNING: only perform the gate leaf release and lock procedures with the unit disconnected from mains, with batteries (if installed) disconnected and with
the motor at a standstill.

RELEASE AND MANUAL OPERATION

Flip open the lock cover as indicated in step 1.

Insert the key included into the lock and turn clockwise by 90°, as indicated in step 2.
Open the release cover completely, as indicated in step 3.

Move the leaf manually.

RESTORING AUTOMATIC OPERATION

To lock the gate leaf again, lower the release cover with the key inserted, taking care not to trap your fingers.
Turn the key anticlockwise by 90°.

Remove the key and close the lock cover.

Reconnect to mains electricity.

ACHTUNG: Die Entriegelung und Verriegelung der Torfliigel bei unterbrochener Netzspannung, mit abgeklemmten Batterien (falls vorhanden) und stehendem
Motor durchfuhren.

ENTRIEGELUNG UND MANUELLER BETRIEB

Die Abdeckklappe des Schlosses wie in Punkt 1 angegeben drehen.

Den mitgelieferten Schliissel einstecken und um 90° im Uhrzeigersinn drehen, wie im Punkt 2 angegeben.
Die Klappe zur Entriegelung vollstandig 6ffnen, wie im Punkt 3 angegeben.

Die Torflligel von Hand bewegen.

WIEDERHERSTELLUNG DES AUTOMATISCHEN BETRIEBS

Um die Torfliigel wieder zu verriegeln, die Entriegelungsklappe mit dem eingesteckten Schiiissel herunterlassen, dabei auf die Finger achten.
Den Schliissel um 90° gegen den Uhrzeigersinn drehen.

Den Schliissel herausziehen und die Abdeckklappe des Schlosses schliefien.

Netzspannung wieder einschalten.

ATTENTION : effectuer les opérations de déblocage et blocage de vantail en absence de tension de réseau, avec les batteries (si installées) déconnectées et
avec le moteur a l'arrét.

DEBLOCAGE ET FONCTIONNEMENT MANUEL

Tourner la trappe cache-serrure comme indiqué au point 1.

Introduire et tourner la clé fournie de 90° dans le sens des aiguilles d’'une montre, comme indiqué au point 2.
Ouvrir entierement la trappe de déblocage, comme indiqué au point 3.

Déplacer le vantail a la main.

ROGER TECHNOLOGY - Via S. Botticelli 8 - 31021 Bonisiolo di Mogliano Veneto (TV) * ITALIA
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RETABLISSEMENT DU FONCTIONNEMENT AUTOMATIQUE

Pour bloquer a nouveau le vantail, abaisser la trappe de déblocage avec la clé introduite, en faisant attention aux doigts.
Tourner la clé de 90° dans le sens inverse des aiguilles d'une montre.

Extraire la clé et fermer la trappe cache-serrure.

Remettre sous tension.

{ATENCION!: efectie las operaciones de desblogueo y blogueo de la hoja después de quitar la corriente, con las baterfas (si estan instaladas) desconectadas
y con el motor parado.

DESBLOQUEO Y FUNCIONAMIENTO MANUAL

Gire la tapa cubrecerradura como se indica en el punto 1.

Introduzca la llave suministrada y girela 90° hacia la derecha como se indica en el punto 2.
Abra por completo la tapa de desblogueo como se indica en el punto 3.

Mueva la hoja a mano.

RESTABLECIMIENTO DEL FUNCIONAMIENTO AUTOMATICO

Para volver a bloquear la hoja, baje la tapa de desbloqueo con la llave puesta, teniendo cuidado con los dedos.
Gire la llave 90° hacia la izquierda.

Extraiga la llave y cierre la tapa cubrecerradura.

Dé la corriente.

ATENGAO: realize as operagdes de libertagéo e blogueio das portinholas em auséncia de tensdo de rede, com as baterias (se instaladas) desligadas e com o
motor parado.

DESBLOQUEIO E FUNCIONAMENTO MANUAL

Gire a portinhola de cobertura da fechadura conforme mencionado no ponto 1.

Insira e gire a chave fornecida 90° no sentido hordrio, conforme mencionado no ponto 2.
Abra completamente a portinhola de desbloqueio, conforme indicado no ponto 3.

Mova a portinhola & méao.

RESTABELECIMENTO DO FUNCIONAMENTO AUTOMATICO

Para voltar a bloquear a portinhola, abaixe a portinhola de desbloqueio com a chave inserida, tomando cuidado com os dedos.
Gire a chave 90° no sentido anti-horario.

Retire a chave e feche a portinhola de cobertura da fechadura.

Restaure a tensao de rede.

Codice - Code Descrizione - Description

Motoriduttore elettromeccanico, irreversibile, ideale per cancelli scorrevoli fino a 800 kg con centrale incorporata a bordo serie
H70, encoder e finecorsa meccanico / Electromechanical motor, irreversible ideal for sliding gates up to 800 kg with built-in control
unit H70 series, encoder and mechanical limit switch / Elektromechanischer Getriebemotor, ideal fiir Schiebetore bis zu 800 kg mit
R30/803 integrierte Steuereinheit der Serie H70, Encoder und mechanischer Endschalter / Motoréducteur électromécanique, irréversible;

pour portails coulissants jusqu’ a un poids de 800 kg centrale de commande H70 incorporee, encodeur et fin de course mécanique
/ Motorreductor electromecanico, irreversible, para cancelas hasta 800 kg, central de mando incorporada serie H70, codificador
y final de carrera mecénico / Motorredutor electromecanico, irreversivel para portbes corredicos até 800 kg de peso, unidade de
controlo incorporada série H70, encoder e fim de curso mecanico

Motoriduttore elettromeccanico, irreversibile, ideale per cancelli scorrevoli fino a 800 kg con centrale incorporata a bordo serie
H70, encoder e finecorsa magnetico / Electromechanical motor, irreversible ideal for sliding gates up to 800 kg with built-in control
unit H70 series, encoder and magnetic limit switch / Elektromechanischer Getriebemotor, ideal fiir Schiebetore bis zu 800 kg mit
integrierte Steuereinheit der Serie H70, Encoder und magnetischem Endschalter / Motoréducteur électromécanique, irréversible;
pour portails coulissants jusqu’a un poids de 800 kg centrale de commande H70 incorporée, encodeur et fin de course magnétique
/ Motorreductor electromecanico, irreversible, para cancelas hasta 800 kg, central de mando incorporada serie H70, codificador
y final de carrera magnético / Motorredutor electromecanico, irreversivel para portdes corredigos até 800 kg de peso, unidade de
controlo incorporada série H70, encoder e fim de curso magnético

R30/804

Motoriduttore elettromeccanico, irreversibile, ideale per cancelli scorrevoli fino a 1200 kg con centrale incorporata a bordo serie
H70, encoder e finecorsa magnetico / Electromechanical motor, irreversible ideal for sliding gates up to 1200 kg with built-in control
unit H70 series, encoder and magnetic limit switch / Elektromechanischer Getriebemotor, ideal flir Schiebetore bis zu 1200 kg mit
R30/1204 integrierte‘SteuerAeinheit der Serie H70‘, Encoder und magnetischem Endsohalter / Motoréducteur électromécanique, irrévers{ble,‘

pour portails coulissants jusqu’a un poids de 1200 kg centrale de commande H70 incorporee, encodeur et fin de course magnétique
/ Motorreductor electromecanico, irreversible, para cancelas hasta 1200 kg, central de mando incorporada serie H70, codificador
y final de carrera magnético / Motorredutor electromecanico, irreversivel para portées corredicos até 1200 kg de peso, unidade de
controlo incorporada série H70, encoder e fim de curso magnético

La pressione sonora durante I'uso & minore di 70 dB(A).

The sound pressure during use is less than 70 dB(A).

Der Schalldruck wahrend der Benutzung betragt weniger als 70 dB(A).
La pression acoustique pendant ['utilisation est inférieure a 70 dB(A

La presion sonora durante el uso es inferior a 70 dB(A).

A pressdo sonora durante a utilizagéo € inferior a 70 dB(A).
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